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PROGRAMA DE COMPONENTE CURRICULAR

TIPO DE COMPONENTE (Marque um X na opg¢ao)

X | Disciplina Pratica de Ensino
Atividade complementar Médulo
Monografia Trabalho de Graduacéo

STATUS DO COMPONENTE (Marque um X na opgao)

|:| OBRIGATORIO ELETIVO |:| OPTATIVO

DADOS DO COMPONENTE

Carga Horaria Semanal | N°. de C.H. )
Cadigo Nome 9 Crédit Global Periodo
Tedrica Pratica os
EG 462 TOPICOS EM DESENHO DE ROBOTICA 15 30 2 45
o EG 446 - COMPUTACAO GRAFICA N Requisitos 0
Pré-requisitos EG 449 - DESENHO APLICADO AS ENGENHARIAS Co-Requisitos C.H.

EMENTA

Leitura das normas técnicas de desenho necessdrias a execucdo de projetos mecanicos robdticos.
Manuseio de programas computacionais especificos para o desenho robdtico. Nocdes basicas de
automacao e robdtica. Conhecimento da fun¢do do desenhista projetista dentro de projetos robéticos.

OBJETIVO (S) DO COMPONENTE

Promover o acesso as principais convencdes do desenho mecanico robdtico, de forma que o aluno seja
capaz de representar rob6s e seus componentes. Estimular a utilizacdo de ferramentas, programas CAD,
gue facilitem a construcao, criacdo e representacao de pecas robodticas.

METODOLOGIA

A proposta metodoldgica dessa disciplina direciona-se a aulas expositivas e discursivas levando ao
conhecimento da pratica do desenhista projetista em robética. Com atividades praticas de cada tema
estudados.

AVALIACAO

Durante a disciplina serd realizada a avaliacdo diagndstica-formativa, acompanhando o progresso dos
alunos e dos grupos em seu desenvolvimento nas atividades da disciplina. A avaliacdo sera individual. Os
critérios de avaliacdo dos trabalhos sdo: participagdo, organizagdo, capacidade de aplicagdo do
conhecimento.
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CONTEUDO PROGRAMATICO

e Sistema de representagao, desenho técnico e suas normas.

Graus de Liberdade.

Nogdes de Robdtica e Automacgao.

Elementos robdticos.

Programas CAD voltados ao desenho robético.

Croqui. Atividade pratica e no¢des da sua importancia nas etapas de construcao de robos.
Orientacdo e assessoramento para o exercicio final.
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DEPARTAMENTO A QUE PERTENCE O COMPONENTE HOMOLOGADO PELO COLEGIADO DE CURSO

ASSINATURA DO CHEFE DO DEPARTAMENTO ASSINATURA DO COORDENADOR DO CURSO

%



